
 

2)ท าไมต้องสายพานยดืหด 

 ตอนที1่. ท าไมต้องเป็น Telescopic Conveyor 

 1.ความเป็นมาของปัญหา 

ท่ามกลางการเปล่ียนแปลงการปรับโครงสร้างดา้นแรงงานคร้ังส าคญัของประเทศไทยจากนโยบาย

เพื่อประชาชนคนรากหญา้ท่ีก าหนดค่าจา้งขั้นต ่า 300 บาททัว่ประเทศในวนัท่ี 1 มกราคม 2556 น้ีนบัวา่เป็น

ข่าวดีของพี่นอ้งผูใ้ชแ้รงงานทัว่หนา้ แต่อีกดา้นหน่ึงก็มีผลกระทบท่ีท าใหผู้ป้ระกอบการตอ้งรับภาระตน้ทุน

สูงข้ึนอยา่งชดัเจนเช่นกนัเพราะ การปรับค่าจา้งขั้นต ่า ส่งผลใหค้่าใชจ่้ายอ่ืนๆท่ีพว่งกบัค่าจา้งขั้นต ่าเพิ่มข้ึน 

เช่น ค่าล่วงเวลา เงินสมทบกองทุนประกนัสังคม และสวสัดิการอ่ืนๆ ท่ีค านวณจากฐานค่าจา้ง ส่งผลให้

ผูป้ระกอบการตอ้งรับภาระตน้ทุนสูงข้ึน จ าเป็นตอ้งปรับตวั โดยเฉพาะโรงงานอุตสาหกรรมท่ีใชแ้รงงานท่ี

เขม้ขน้ ตอ้งพยายามลดตน้ทุนโดยการเพิ่มประสิทธิภาพการท างานของคนหรือหาเคร่ืองจกัรมาทดแทน

แรงงานเพื่อลดตน้ทุน 

 

 

 

 

 

เพิม่ประสิทธิภาพการท างานอย่างนีไ้ด้มั๊ย?????? 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

เก่งอย่างนี ้ไม่ต้องซ้ือเคร่ืองจักรกไ็ด้ 

ส าหรับอุตสาหกรรมประเภท Logistic อยูใ่นกรุงเทพและปริมณฑลคงหลีกเล่ียงไม่พน้กบัปัญหา

คลา้ยๆกบัท่ีกล่าวมาแลว้ขา้งตน้หรืออาจจะมากกวา่ดว้ยซ ้ าไป หากเกิดกรณีแรงงานขาดแคลน หากเแรงงาน

เคล่ือนยา้ยถ่ินไปท างานท่ีใกลก้บัภูมล าเนาเดิมท่ีมีค่าครองชีพถูกกวา่แต่ไดค้่าแรงเท่ากนั 

 

 

 

 

 

 

ต่อไปแรงงานขาดแคลนแน่ๆเตรียมตัวได้เลย 

 

 

 



 

 

 

 

กลบับ้านเรา..รักรออยู่ 

  

 

 

 

 

 

คน 1 คนต้องท างานได้เก่งขึน้ๆๆๆๆ ถึงจะรอด..แล้วคุณล่ะ 

 เพื่อเป็นการแกไ้ขปัญหาน้ี บริบทั คอนเวเยอร์ไกด ์จ ากดั ซ่ึงอยูใ่นวงการอุตสาหกรรมระบบล าเลียง

วสัดุ ใคร่ขอน าเสนอระบบล าเลียงวสัดุจ าพวก Unit Load ท่ีมีลกัษณะเป็นกล่อง กระสอบ ช้ิน และอ่ืนๆ เพื่อ

ทดแทนแรงงานคน ลดตน้ทุน เพิ่มประสิทธิภาพของการท างานและเพิ่มผลผลิตโดยรวม ระบบล าเลียงชนิด

น้ีเรียกวา่ สายพานล าเลียงแบบยดื-หดไดห้รือ Telescopic Belt Conveyor 

2.Telescopic Belt Conveyor (สายพาน) คืออะไร 

ระบบสายพานล าเลียงชนิด Telescopic Belt Conveyor น้ีออกแบบมาเพื่อจุดประสงคห์ลกัท่ีจะลดเวลาการ

ท างานของการขนสินคา้ เขา้ (Loading) หรือออก (Unloading) จากรถบรรทุกหรือตูค้อนเทนเนอร์ 

(Container) เป็นการเพิ่มประสิทธิภาพของการท างาน ในยุโรปมีการใชร้ะบบสายพานล าเลียงแบบยดื-หด 

Telescopic Belt Conveyor  ชนิดน้ีกนัมานานแลว้เน่ืองจาก ค่าแรงแพงและแรงงานหายากรวมถึง

ประสิทธิภาพท่ีสูงกวา่การท างานโดยแรงงานคน ในวนัน้ีประเทศไทยก็ตอ้งเดินตามรอยของยโุรปโดยใช้



เคร่ืองมือเคร่ืองจกัรเพื่อใชท้นแทนแรงงานคนแลว้ ลองไปดูรายละเอียดขอ้มูลของสายพานล าเลียงแบบยดื 

หด เพื่อใหท้่านไดน้ าไปประกอบการพิจารณาตามดา้นล่างเลยครับ 

3.FEATURE การใช้งาน Telescopic Belt Conveyor 

 

 

 

 

 

 

·       2 Ways Movement ท างานได ้2 ทิศทางพื่อความสะดวกทั้งดา้น Loading และUnloading 

·       ระบบล าเลยีง(Conveyor Arm)สามารถยดื(Extend)-หด(Retract)และหยุด(Stop)ไดใ้นทุกระยะ(Stop 

At Any Distance)เพื่อความสะดวกในทุกระยะการท างาน 

· Lifting Angle 7 degree สามารถยกถึงเพดานของตู ้Container เพื่ออ านวยความสะดวกในการยก

ของในท่ีสูงไม่ตอ้งออกแรงยกสูงมากและไม่ปวดหลงั (สามารถยกไดสู้งกวา่ 7 องศาก็ไดแ้ลว้แต่

Application ท่ีใชง้าน) 

· Operator Control Panel แผงควบคุมท่ีปลายของ Conveyor สามารถใชง้าน (Operate) ไดง่้ายๆ

ดว้ยคนเพียงคนเดียว ช่วยอ านวยความสะดวกในการท างานต่อไปน้ี 

Belt Start-Stop (กรณีตอ้งการเร่ิมหรือหยดุการท างานของสายพาน เช่นกดหยดุ เม่ือคนยกของ

กล่องแรกออกไม่ทนัขณะท่ีกล่องท่ี 2 ก าลงัเคล่ือนท่ีตามมา) 

 Emergency Switch OFF(กรณีตอ้งการหยุดการท างานของเคร่ืองจกัรทนัที) 

 Push Bar Anti-Collision Switch(เม่ือส่วนปลายของ Conveyor ยดืไปกระทบกบัส่ิงกีดขวางจะหยดุ

ท างานเพื่อป้องกนัอนัตรายของคน หรือ ส่ิงของ) 



 Telescopic Movement Forward-Forward(ควบคุมการยดื(Extend)และหด(Retract)ท่ีปลายของ 

Conveyor) 

 Telescopic Height Adjustment (ควบคุมปลาย Conveyor ข้ึน-ลง) 

 Lighting ON-OFF(ควบคุมแสงสวา่งช่วยใหเ้ห็นชดัเจนในขณะยกของภายในตู ้Container) 

·       Load Capacity Max. = 50kg/M. 

·       Belt Speed Fix at 0.3 M. /Sec.(หรือท าเป็น Variable Speed กไ็ด้) 

 


